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1. Czs¢ ogolna
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\ymagania dotycice wy-
konania i odbioru robot zwkanych z wykonaniem instalacji automatyki i pomvardia
zadania : ,,Centralny gzet przesylsciekoOw sanitarnych z gminy Czernica w Kanaa
Wroctawskim do kanalizacji miejskiej Wroctawia”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdimezetargowy i kontrak-
towy instalacji automatyki na centralnyneile przesytusciekdw sanitarnych z gminy
Czernica w Kamigcu Wroctawskim do kanalizacji miejskiej Wroctawia”.

1.3. Klasyfikacja rob6t wg. Wspoélnego Stownika Zardwien
CPV 30200000 — Ugdzenia komputerowe

CPV 45300000 — Roboty w zakresie intalacji budowtdn
CPV 45310000 — Roboty w zakresie instalacji elekinych
CPV 45317000 — Inne instalacje elektryczne

1.4. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu insta-
lacji automatyki i pomiarow dla zadania :

.centralny wezet przesytusciekow sanitarnych z gminy Czernica w Karnda Wro-
ctawskim do kanalizacji miejskiej Wroctawia”.

W sktad niniejszej ST wchodnastpujace roboty:

instalacja automatyki i ugglzen pomiarowych,

instalacja kabli do ugdzen pomiarowych i kabli sterowniczych,

instalacja szafy automatyki SA,

instalacja stacji monitoringu

e podhczenie i uruchomienie wdzen automatyki razem z rozruchem guzen tech-
nologicznych.,

Wszystkie roboty naley wykona zgodnie z DokumentagjProjektowa, brarry elek-
trycznej i automatyki.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Sifzgodne z obowzujacymi
odpowiednimi polskimi normami braowymi, katalogami i z definicjami podanymi w
ST-00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogoélne” .

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdbw podano w S00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Szczegotowe wymagania dotygze materiatow i urzadzen.
Przy wykonywaniu instalacji automatyki nayestosowd nastpujace materiaty:
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-do pohczenia obwoddéw pomiarowychzywaé kabli fabrycznych i kabli parowych
YKSLYekwP nx2x01 i nx2x0,5mf —przekrojzyt zgody z dokumentagjprojektove
-do pohczenia interfejsu PROFIBUS DP stos@vwazewdd przeznaczony do przesytu
tego typu sygnatow.

-do pohczenia interfejsu ETHERNET stosoéveabel przeznaczony do przesytu tego
typu sygnatow.

-do pokczenia sygnatéw stemgych kabel YKSY nx1 mm0,4/0.75kV—przekrogyt
zgody z dokumentagjprojektowa

-do pomiaru poziomeciekow w zbiornikach stosowaondy hydrostatyczne w wyko-
naniu dlasciekdw,z kablem w ostonie teflonowej, z sygnatemsaipwym 4...20mA ,
zasilane 24VDC w linii 2-przewodowej, mocowanejmamo@ uchwytu .

-do pomiaru przeptywu tloczonyasliekdw stosowa przeptywomierz elektromagne-
tyczny w wersji rozdzielonej , zasilanie 230VAGntzerfejsem komunikacji
PROFIBUS DP (przetwornik mocowany §@anie w pomieszczeniu pompowni)
,pierscienie fabryczne do wyréwnania potencjatu, przewiadlyyczne do patzenia z
czujnikiem o dtugéci umazliwiajace pokczenie z przetwornikiem ,fabryczna masa
uszczelniajca do zalania puszki pragzeniowe;.

-do sygnalizacji poziomu max i suchobiegu w zbikach stosowasygnalizatory
ptywakowe w obudowie IP68.

Szafa automatyki SA wolnostgja na cokole z drzwiami petnymi o stopniu szcz&dno
IP54, ze sterownikiem PLC, ,z panelem operatorsiugposaona zgodnie z dokumen-
tacj projektows.

Zestaw dyspozytorski :

Al/komputer

-ptyta gtdwna min. P8H77-V LE S1155 H77 PX 4ADDR3RBARAID/GLAN uAX
-procesor min 10GHz,6MB

-pami¢ ram min. 8GB

-dysk twardy min. 1TB,SATA/600,64Mbcashe

-karta graficzna min. 512MB RAM PCIE

-napd optyczny min. DVD-RW RECORDER WEW SATA 24x

-system min. Microsoft Windows 7 Home Premium SRhiBPL OEM

b/ Monitor LCD min. 23" rozdzielczg 1920x1080

c/ Drukarka laser kolor A4

d/ Licencja SCADA z 100% rezembramek,z maiwoscia podghdu i sterowania po
taczu internetowym z jednego dodatkowego komputera.

e/ Router powielagy facze internetowe, zasilanie 24VDC, 1xUSB, 3xRJ45

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w S300. ,Wymagania ogolne”.

3.2. Szczegotowe wymagania dotygze sprz:tu.

Prace montsowe naley prowadzé przy wyciu sprztu przystosowanego do monta
instalacji elektrycznych oraz drobnego spuzbudowlanego. Do mocowania elementow
| wykonywania wszelkich rodzajow przepustow przemny stosowa wiertarki i wy-
cinarki.
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Do wykonania instalacji elektrycznych wegtrznych ledzie wywany nastpujacy
sprzt mechaniczny:

e ciagnik kotowy,

e Samochod dostawczy

e Spawarka transformatorowa do 500 A,

e Przyczepa do przewenia kabli,

e Samochod skrzyniowy

lub inny sprzt zaakceptowany przez Inspektora.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygz transportu podano w SJ0. ,Wymagania ogolne”.

4.2. SzczegoOtowe wymagania dotygze transportu materiatow

Transport powinien zapewidia
-stabilng¢ pozycji zatadowanych materiatow przed ich uszkodza,
-zabezpieczenie materiatéw przed ich uszkodzeniem,
-kontrok zatadunku i roztadunku.

Kable i przewody przewo&iw oryginalnych opakowaniach w takiej pozycji ,
aby nie spowodowanadmiernego ich zginania i odksztatcania . Stogsoxedecenia i
wymagania producenta. Kable i przewody w zwojachnaley rzuc& i przecagat po
podiazu, musza by¢ przenoszone. Transport kabli i przewodow przepdaiaw taki
sposOb aby nie spowodoivaszkodzenia izolacjiyt.
Aparatue pomiarows i osprzt elektryczny przewozi w opakowaniach oryginalnych
,utozone tak aby unienitiwi ¢ wzajemne ich przemieszczanie.si
Szat automatyki transportowan pozycji poziomej lub pionowej tak aby nie uszkigd
elementéw obudowy. Elementy szafy ktére magypas¢ w czasie transportu nale
przewozé¢ w oryginalnych opakowaniach.
Elementy stdace do montau przewozté w opakowaniach zbiorczych. Korytka kablowe
przewoz¢ w opakowaniach tak aby nie uszkadgiruktury materiatu.
Korytka przewozi w pozycji poziomej.
Przy przewozie naky przestrzegaprzepisow obowizujacych w publicznym transpor-
cie drogowym.

5. Wykonanie robot
5.1. Wymagania ogolne
Ogodlne zasady dotyge wykonania robét podano w SID. ,Wymagania ogolne”.

5.2. Szczegotowe zasady wykonywania robot.

Pompownia musi posiadlautomatyczne sterowanie ze sterownika swobodnie-
programowalnego zabudowanego w szafie automatyudowana aparatura pomia-
rowa i sterownicza musi pozwoélnha sterowanie pompowyw petni automatycznie.

Szafa automatyki SA1

Szafa SA1l wykonana jako wolnosicg jednopolowa zabudowana obok roz-
dzielnicy R1. W szafie zainstalowaterownik, dotykowy kolorowy panel operatorski i
zabezpieczenia wszystkich obwodow pomiarowych i @dw automatyki . Do zasila-
nia sterownika zastosowdJPS. Wyposzenie szafy zgodne z dokumentapyojekto-
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wa. Szat nalery przymocowa trwale do podiea. Poddczenia elektryczne i pr@ldzia-
lania naley przeprowadzi zgodnie z DTR i instrukcjami obstugi.

Prowadzenie kabli automatyki.

Kabel ETHERNET na catej trasie prowatla kanalizacji kablowej .Na zatamaniach
trasy instalowa studzienki kablowe. Zarabianiedaw kabla nalgy wykona przy
uzyciu profesjonalnych na¢dzi. Kable PROFIBUS DP prowadai korytku przezna-
czonym dla przewodow automatyki. .Zarabianiédaw przewodéw PROFIBUS DP
nalezy wykona przy wyciu profesjonalnych nagdzi. Przy podiczeniach przewodéw
PROFIBUS do urgdzen stosowa trojniki aby przy oddczeniu jednego ugzlzenia, po-
zostate urzdzenia byly paiczone z sieai Kable pomiarowe i automatyki uktaher
wykopie odsurigte od kabli zasilacych 10cm. Z zbiornika i budynku kable wyprowa-
dzi¢ przez oddzielne przepusty. Linie zasita , sterownicze i pomiarowe prowadzi
zgodnie z dokumentagcprojektows. Przewody i kable na doprowadzeniu doades i
aparatow ostoirurka PVC. W miejscach wprowadzenia przewodéw i kabludmn-
dzen , aparatow ,szaf i skrzynek stos@veayginalne rozwgzania producenta (dtawiki
uszczelki itp.).Jako zakozenie kabli i przewodow stosowkoncowki kablowe zaci-
skane nayty.

Montaz elementow automatyki.

Dla uktadu automatyki przewidziano zastosowanidwe@ementéw stacych do pra-
widtowego funkcjonowania automatyki. Mouataparatury na instalacji technologicznej
prowadz¢ w uzgodnieniu z kierownikiem robot instalacyjnyéhodhczenia aparatury
pomiarowej i uradzen automatyki dostarczanych i montowanych przez hraechno-
logiczra nalezy wykonywa po uprzednim uzgodnieniu z kierownikiem robot lisan
technologicznej. Montgg czujnik przeptywomierza natg pamktaé o zainstalowaniu
pierscieni wyrownania potencjatu. Sondy hydrostatycamsalowa w rurze ostaniaf
cej-rury zostaty przewidziane w gzi technologicznej. Sondy pomiarowe umies#cza
tak aby nie spowodowsach uszkodze podczas eksploatacji i w miejscach wskazanych
przez wykonawe technologii pompowni. Przewody pomiarowe i stgcajsond i apara-
tury pomiarowej na doprowadzeniu do przetwornikpvowadzé w rurkach PVC. Rur-
ki trwale mocowa za pomog uchwytow i obejm. Podtzenia przewodow do aparatury
pomiarowej i sygnalizacyjnej wykotagodnie z DTR danego uidzenia. Kable zasila-
jace i steryjce doprowadzone do wdzer automatyki powinny by trwale zamocowa-
ne. Monta wszystkich elementow instalacji automatyki przeypadzi zgodnie z do-
kumentacj projektows i DTR producentow.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne wymagania dotycgce kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w SDO ,Wymagania ogolne” .

6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakoi

Kontrola jakdci wykonania robot dotyczy zgodém rozmieszczenia wszystkich ele-
mentow instalacji elektrycznej z dokumentapyojektows. Ponadto sprawdzeniu pod-
lega rodzaj zastosowanych materiatdw iadzan oraz widciwosci , sposob ich wbu-

dowania i spetnienie funkcji im przynaleych.. W zalenosci od rodzaju instalacji elek-

trycznej sprawdzeniu podlega:
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Szafa automatyki SA1

Nalezy sprawdzé poprawné¢ wykonania szafy wraz z pagizeniem poszczegolnych
obwodow pod zaciski . Ponadto edginom podlega &&¢ zewretrzna szafy . Po za-
konczeniu prac montamwych naley wykona pomiary sprawdzage poszczegdlnych
obwodow elektrycznych ,selektywdtozadziatania zabezpieazgtownych i skutecz-
nos¢ zerowania

Montaz elementoéw automatyki

Nalezy sprawdz¢ poprawn@¢ rozmieszczenia i monta aparatury pomiarowej, sygna-
lizacyjnej ,sterowniczej i zasikgjej. Monta aparatury na instalacji technologicznej
prowadz¢ w uzgodnieniu z kierownikiem robot instalacyjnyéhodhczenia aparatury
pomiarowej i uradzen automatyki dostarczanych i montowanych przez hraechno-
logiczra nalezy wykonywa po uprzednim uzgodnieniu z kierownikiem robot lisan
technologicznej. Przed przypteniem do podiczenia zasilania do wdzen automaty-
ki nalezy sprawdzt ich napgcie znamionowe na tabliczce znamionowejadeznia.
Bezwzgkdnie naley przestrzega zalecé producentéw poszczegolnych giizen au-
tomatyki. Szczegoluwag: nalezy zwrock na ut@enie kabli i przewoddéw pomiaro-
wych i automatyki aby nie byty prowadzone w tym gamkorytku co kable zasilage i
nie byty prowadzone w tych samych przepustach.

7. Obmiar robot
Ogolne zasady dotygze obmiaru robot podano w SI0. ,Wymagania ogolne”.

8. Odbidr robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne wymagania dotygz obmiaru robét podano SJ0. ,Wymagania ogolne”.

8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows , ST i wymaganiami
nadzoru j&li wszystkie pomiary i badania wg. Pkt.6 daty pgmyte wyniki.
Sprawdzeniu podlega dziatanie wszystkich elemerit@®talacji automatyki ,jak row-
niez poprawné¢ dziatania catego systemu. W szczegétnesprawdzt nalery popraw-
nos¢ dziatania wszystkich zabezpiedze

9. Podstawa ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST00 ,Wymagania
ogolne”.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-IEC-60364-5-534 : 2003 - Instalacje elektrycznehiektach budowlanych.
Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegami.
2. PN-E-05033 : 1994 - Wytyczne do instalacji elektryazmyDobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

3. PN-E-05204 : 1994 — Ochrona obiektow , instalacjizagdeer. Wymagania.

4. PN-IEC-60364-4-443 : 1999 - Instalacje elektrycznehliektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzt®va. Dobor i montawyposaenia elektrycznego.
Urzadzenia do ochrony przed przegami atmosferycznymi lulaézeniowymi.
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5. PN-IEC-60364-3 : 2000 - Instalacje elektryczne w otaek budowlanych.
Ustalenia ogolnych charakterystyk.

6. PN-E-05204 : 1994 — Ochrona przed elektryégompstatyczia. Ochrona obiek-
tow ,instalacji i uradzen. Wymagania.

7. PN-E-05204 : 1994 — Ochrona przed elektryconpstatyczm. Oprzyrawodo-
wanie.

8. PN-IEC-60364-1 : 2000 - Instalacje elektryczne w otaek budowlanych. Za-
kres, przedmiot i wymagania podstawowe.

9. PN-IEC-60364-4-47 : 2001 - Instalacje elektryczne viektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Stosowaniérodkow ochrony dla zapewnie-
nia bezpieczéstwa. Postanowienia ogoélngrodki ochrony przed pofaniem pgdem
elektrycznym.

10. PN-IEC-60364-4-43 : 1999 - Instalacje elektryczne viektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzt®va. Ochrona przed ggtem przegzeniowym.

11. PN-IEC-60364-4-41 : 2000 - Instalacje elektryczne viektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietztgva. Ochrona przeciwparaniowa.

12.  PN-IEC-60364-5-523 : 2001 - Instalacje elektrycznebiektach budowlanych.
Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Obkgialnas¢ pradowa diugotrwata prze-
wodow.

13. PN-IEC-60364-4-46 : 1999 - Instalacje elektryczne viektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietztgva. Odiczanie izolacyjne ialczeniowe.

10.2. Inne przepisy i dokumenty

14. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 .04. 2002sprawie warun-
kow technicznych ,jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie (Dziennik
Ustaw nr 75 poz.690).

15. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 .02. 2008 sprawie bezpie-
czeastwa i higieny pracy podczas wykonywaniu robot lwaeych ( Dz. Ustaw nr. 47
poz.401).

16. Instrukcje i DTR producentow
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