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UWAGA

Dopuszcza sie zastosowanie rozwigzan réwnowaznych polegajgcych na zastosowaniu
innych materiatéw, urzadzen i elementdéw wyposazenia niz okreslone w specyfikacji pod
warunkiem wykazania przez Wykonawce spetnienia co najmniej identycznych parametrow
uzytkowych proponowanych rozwigzan, przytoczonych przez Zamawiajgcego w
specyfikacji jako istotne dla przedmiotu zamdwienia.

Proponowane przez Wykonawce rozwigzania rownowazne powinny zapewni¢ wszystkie
wymagania zwigzane z funkcjonalnoscig, sposobem obstugi i bezpieczenstwem okreslone
w Specyfikacji Technicznej oraz w sposob identyczny spetniaC wymagania jakie stawiaja
przytoczone normy i aprobaty lub dokumenty im réownowazne. Zastosowanie rozwigzan
rownowaznych wymaga dodatkowo zgodnosci z dokumentacjg projektowg pod wzgledem
funkcjonalnosci, sposobu i miejsca montazu, ilosci i wlasciwosci zastosowanych urzgdzen
oraz uzyskania akceptacji Zamawiajgcego i Projektanta.

W kazdej sytuacji Zamawiajgcy wymaga ztozenia stosownych dokumentéw, wykazujgcych
réwnowazno$¢ proponowanych rozwigzan. Ztozone dokumenty bedg podlegaty ocenie
przez Zamawiajgcego, ktory podejmie decyzje o przyjeciu materiatdw, urzadzen i
elementdw wyposazenia lub ich odrzuceniu w przypadku wykazania ich
nierdownowaznosci.

Wszystkie przytoczone w specyfikacji normy i aprobaty techniczne zastgpi¢ mozna innymi
normami lub aprobatami pod warunkiem zapewnienia cech réwnowaznosci tych
dokumentéw w odniesieniu do ich przedmiotu i zakresu oraz wymagan stawianych
parametrom technicznym, jakosciowym i uzytkowym opisywanych robot budowlanych i
asortymentow.
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamoéwieniu przez zamawiajacego.

Zespot szkolny wraz z zagospodarowaniem terenu, infrastrukturg techniczna i drogowa.
ETAP A (etap IV i cz. etapu | z projektu budowlanego), ETAP B (etap | i Il pb), ETAP C
(etap Il i V pb).

1.2.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru dzwigow windowych w ramach budowy zespotu szkolnego wraz z
zagospodarowaniem terenu, infrastrukturg techniczng i drogowg w Dobrzykowicach przy
ul. Kolejowej, obreb 0004.

1.2.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest czescig dokumentacji przetargowej niezbednej przy realizaciji
i odbiorze robot wymienionych w pkt 1.1.

1.2.3. Zakres Rob6t objetych
Specyfikacja dotyczy wszystkich czynnosci umozliwiajgcych montaz urzgdzen
umozliwiajgcych komunikacje pionowg w budynku .

Wszelkie roboty, prace dodatkowe, czynnos$ci, materiaty, rozwigzania, etc. nieopisane lub
nie wymienione w ponizszej Specyfikacji, a konieczne do przeprowadzenia, z punktu
widzenia Prawa, sztuki i praktyki budowlanej, kompletnych prac budowlanych muszg byc¢
przewidziane przez Wykonawce na podstawie analizy dokumentacji Projektu
Wykonawczego.

1.3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Prace tymczasowe i towarzyszgce:

e wykonanie pomocniczych konstrukcji montazowych

e inwentaryzacja powykonawcza

e wykonanie tymczasowych przytagczy wody, energii elektrycznej, kanalizacij,

telekomunikac;ji i innych mediéw potrzebnych Wykonawcy
e obstuge sprzetu drobnego oraz tych jednostek sprzetu podstawowego, dla ktérego
nie przewiduje sie zadnej obstugi,

e zatadunek i wytadunek narzedzi i pomocniczego sprzetu na srodki transportowe -
recznie
urzgdzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy
utrzymanie urzgdzen placu budowy
pomiary do rozliczenia robot
dziatanie ochronne zgodnie z warunkami bhp
utrzymanie drobnych narzedzi
usuwanie z obszaru budowy odpadow i zanieczyszczen
optata za wjazd samochodéw ciezarowych do miasta, ktérych obcigzenie na o0$
przekracza obowigzujgce przepisy
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej. Wytyczenie charakterystycznych punktéw budowli w terenie i
ustawienie reperow roboczych powinno by¢ wykonane w nawigzaniu do geodezyjnie
wyznaczonych punktow sytuacyjnych i wysokosciowych oraz pod nadzorem uprawnionego
geodety. Robdt pomiarowych Zamawiajgcy nie bedzie optacat odrebnie. Wykonawca
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zobowigzany bedzie do wykonania i utrzymywania w stanie nadajgcym sie do uzytku oraz
likwidacji wszystkich robot tymczasowych, niezbednych do realizacji przedmiotu
zamowienia. Robot tymczasowych i prac towarzyszgcych Zamawiajgcy nie bedzie optacat
oddzielnie.

1.4. Informacje o terenie budowy

Ogdlne informacje dotyczgce terenu budowy podano w SST 0.0 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i
drogi transportowe powinny by¢ tak wybrane, aby nie powodowa¢ zniszczen w srodowisku
naturalnym. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajgce przed
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdbw wodnych, przekroczeniem dopuszczalnych norm
hatasu, mozliwoscig powstania pozaru. Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji
robot norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczgcych ochrony srodowiska,
obcigzajg Wykonawce.

Wykonawca ma obowigzek utrzymywacC sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany
przez odpowiednie przepisy, przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat prowadzonych robét albo
przez personel Wykonawcy, odpowiedzialny jest Wykonawca.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem Iub zniszczeniem
wilasnosci publicznej i prywatnej. Odpowiada za ochrone instalacji i urzgdzen
zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociggi, kable itp.
Wykonawca, o ile umowa nie stanowi inaczej, uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych
wiascicielem instalacji potwierdzenie o ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie
trwania budowy. Mozliwe jest wystepowanie instalacji sieci niezinwentaryzowanych na
mapach, ktérych przebieg nie jest znany. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora i zainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy przy dokonywaniu napraw
oraz ponoszac ich koszt. Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegat
przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy.

1.5 Nazwy i kody robét objetych zaméwieniem
Gtéwny przedmiot : 45214210-5 SZKOLY PODSTAWOWE

1.6. Definicje okreslen podstawowych.
Okreslenia podstawowe w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi w specyfikacji SST 0.0 Wymagania ogolne.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
Wymagania ogolne dotyczgce materiatdw podano w SST 0.0 ,Wymagania ogdine”.

2.1. Wymagania ogodlne
Zastosowane materiaty powinny spetnia¢ ogolne wymagania podanie ponize; :

e Proponowane technologie powinny by¢ odpowiednie do stanu projektowanego,
zastosowanych technologii prac, a dobdér materiatdbw powinien by¢é wykonany
wedtug kryterium kompatybilnosci.

e Stosowane materiaty muszg posiadaé udokumentowane parametry nie gorsze od
wyspecyfikowanych.
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e Wszystkie materiaty, elementy, rozwigzania, systemy muszg by¢ stosowane,
wykonywane, montowane sciSle wedlug udokumentowanych wytycznych
producenta, w sposob i w warunkach okres$lonych w posiadanych przez element
dokumentach odniesienia jak aktualne aprobaty techniczne, -certyfikat lub
deklaracje zgodnosci, atesty — wymagane przez polskie prawo. Oferent jest
zobowigzany do wykazania, ze dany materiat, system, zestaw, etc. wprowadzony
legalnie na polski rynek, spetnia, okreslone polskim prawem, warunki techniczne
dla projektowanego obiektu.

e Wykonawca jest zobowigzany do zrealizowania wszystkich brakujgcych i
pominietych w niniejszym opracowaniu elementdw wraz z dostarczeniem
koniecznych materiatdow i urzadzen dla kompletnego wykonania, montazu i
zapewnienia petnej funkcjonalnosci specyfikowanych robat.

e Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg
one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
Swojg jakos¢ i wkasciwosc.

2.2. Specyfikacja materiatow

Dzwig wedtug zalecen wybranego producenta. Urzgdzenia uzyte do realizacji instalacji
wind, dzwigow musi by¢ fabrycznie nowe oraz zgodne z normami. Podlegajg akceptacji
Architekta i winny posiadaé odpowiednie znaki jakosci. Generalny Wykonawca
odpowiedzialny za niniejszg pozycje Robdt winien przedtozy¢ do akceptacji Inwestora lub
jego przedstawiciela prébki materiatdw i urzgdzen, ktérych znakéw handlowych nie
podano w dokumentacji umownej, jak réwniez materiatow i urzgdzen zwigzanych z
estetykg instalacji. Prébki i dokumenty pozostang do dyspozycji Inwestora. Wszelkie
elementy widoczne takie jak: przyciski do przywofania, przyciski odsytajgce w kabinie,
wskazniki swietlne, wyktadzina kabiny, itd. bedg posiadaty prébki.

2.3 Dzwig osobowy
Parametry techniczne:
e Udzwig: 675 kg
ilos¢ osob: 9 pasazeréw
wysokos¢ podnoszenia: 380cm
ilos¢ przystankéw: 2
predkos¢: 1.0 m/s
naped: elektryczny bez maszynowni
rodzaj napedu: ekologiczny bezreduktorowy silnik, regulowany czestotliwosciowo
gtebokos¢ podszybia: 1060mm
wysokos¢ nadszybia: 3400mm
wymiary szybu: 160x175 cm
wymiary kabiny: 120x140cm
wymiary drzwi: 90x230cm
przelotowa: nie
rodzaj drzwi: teleskopowe jednostronne
sterowanie: przestawne/dét/gora-dot
automatyczna ewakuacja (W momencie wystgpienia pozaru kabina zjezdza na
najnizszy przystanek i otwierajg sie drzwi — tzw. zjazd pozarowy)
e klasa energetyczna — A (najwyzsza ocena wydajnosci energetycznej wedtug
standardu VDI4707-1)
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e wentylacja szybu dzwigowego: otwory wentylacyjnych w nadszybiu o minimalnej
powierzchni wynoszgcej 1% poziomego przekroju szybu. Zaprojektowano otwor
wentylacyjny @200mm zakonczony na dachu wywiewka

Wystr6j wnetrza kabiny:

e kolor scian: laminat w kolorze pomaranczowym (zblizony do RAL 1028)

e Kkolor sufitu: szary

e podtoga: antracyt (guma nakrapiana)

e drzwi i front kabiny:

2.4. Warunki przyjecia na budowe materiatéw
Materiaty i wyroby mogg by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujgce warunki:

e s3g zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystykg podang w dokumentaciji
projektowej i specyfikacji technicznej,

e s3g wiasciwie opakowane, firmowo zamkniete (bez oznak naruszenia zamkniec) i
oznakowane (petna nazwa wyrobu, ewentualnie nazwa handlowa oraz symbol
handlowy wyrobu),

e spetniajg wymagane wiasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami
odniesienia,

e producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego zastosowania wyrobow oraz karty techniczne
(katalogowe) wyrobdw lub firmowe wytyczne (zalecenia) stosowania wyrobow,

e spetniajg wymagania wynikajgce z ich terminu przydatnosci do uzycia (termin
zakonczenia robot powinien sie kohczyC przed zakonhczeniem podanych na
opakowaniach terminéw przydatnosci do stosowania odpowiednich wyrobdéw),

Przyjecie materiatobw i wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do
Dziennika Budowy i protokotem przyjecia materiatow.

2.5. Warunki przechowywania materiatéw i wyrobow

Materiaty powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcjg producenta
oraz wymaganiami odpowiednich dokumentéw odniesienia tj. norm bgdz aprobat
technicznych lub innych dokumentéw réwnowaznych. Pomieszczenie magazynowe do
przechowywania materiatdw i wyrobow opakowanych powinno byc¢ kryte, suche oraz
zabezpieczone przed zawilgoceniem, opadami atmosferycznymi, przemarznieciem i przed
dziataniem promieni stonecznych.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN
Wymagania ogdlne dotyczgce sprzetu podano w SST 0.0 ,Wymagania ogdlne”.

3.1. Wymagania ogodlne
Roboty mozna wykonac przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.
Dobér sprzetu musi spetnia ponizsze wymagania:

e Liczba i wydajnosc sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i SST oraz we wskazaniach
Inspektora w terminie przewidzianym umowa.

e Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

e Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprzetu, ktéry nie wptynie niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych robot.

e Utrzymanie i uzytkowanie kazdego sprzetu musi by¢ zgodne z normami ochrony
Srodowiska, BHP i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.
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Wykonawca przy doborze sprzetu przeanalizuje okolicznosci wynikajgce z lokalizacji
budowy i moggce mie¢ wptyw na ograniczenia dla jego zastosowania. W szczegdlnosci
nalezy uwzgledniC¢ ograniczenia wynikajgce ze skrajni istniejgcych wjazdow na teren
budowy, dostepnosci wjazdu z drogi publicznej, wystepowania trakcji tramwajowej i
zwartej zabudowy srodmiejskiej o przewazajgcej funkcji mieszkaniowe;j.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Wymagania ogélne dotyczgce $rodkéw transportu podano w SST 0.0 ,Wymagania
ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dostarczenie na teren budowy w ramach oferowane;j
ceny wszelkiego sprzetu i wszelkich materiatdw wymaganych w celu prowadzenia robot.
Wykonawca przy doborze srodkéw transportu przeanalizuje okolicznosci wynikajgce z
lokalizacji budowy moggce mie¢ wptyw na ograniczenia dla jego zastosowania

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
Wymagania ogolne dotyczgce wykonania robét podano w SST 0.0 ,Wymagania ogdine”.

5.1. Wymagania ogélne

Specyfikacja architektoniczna nie stanowi wykazu wszystkich dziatan, koniecznych
dyspozycji, elementow i Srodkéw podjetych w celu realizacji robét. Nie stanowi takze
instrukcji wykonania prac lub stosowania wybranych elementéw, zestawow elementow,
czy technologii. Zastosowanie powyzszych musi by¢ zgodne z wytycznymi i wymaganiami
dostawcy czy producenta danej technologii, a takze zgodne z przepisami, wiedzg
techniczng i praktykg budowlang. Specyfikacja architektoniczna podaje minimalne
wymagania i parametry oraz okresla zasady rozwigzan, ktére muszg by¢ uwzglednione,
uscislone i dostosowane do sytuacji w dokumentacji warsztatowej Wykonawcy.
Specyfikacje nalezy traktowac jako zbiér podstawowych danych i wymagan koniecznych
do spetnienia.

5.2. Prace montazowe

Montaz dzwigéw osobowych wykonaé zgodnie z instrukcja montazowg producenta, oraz
zgodnie z PW. Montazu dokona¢ powinny osoby przeszkolone przez producenta lub
posiadajgca odpowiednig autoryzacje dostawcy urzgdzenia. Montaz i instalacje sprzetu
nalezy realizowaC zgodnie z prawidtami rzemiosta technicznego, przestrzegajgc
jednoczesnie ewentualnych wymagan szczegdlnych odnoszgcych sie do tego sprzetu,
dotyczgcych w szczegdlnosci zagrozen mechanicznych, zapylenia i korozji. Wszystkie
elementy metalowe dostarczone w ramach niniejszej pozycji rob6t bedg zabezpieczone
antykorozyjnie zgodnie z wytycznymi producenta.

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH W NAWIAZANIU DO DOKUMENTOW
ODNIESIENIA

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST 0.0 ,Wymagania ogdine”.

6.1. Ocena jakosci powinna obejmowac¢:
e sprawdzenie zgodnosci wymiarow z dokumentacjg
e sprawdzenie odchytek $cian przednich i pozostatych
e sprawdzenie jakosci materiatow
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e sprawdzenie prawidtowosci wykonania z  uwzglednieniem = szczegotow
konstrukcyjnych,

e sprawdzenie dziatania elementéw ruchomych oraz ich funkcjonowania,

e sprawdzenie prawidiowosci zamontowania i uszczelnienia.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
Wymagania ogolne dotyczgce przedmiaru podano w STB 0.0 ,Wymagania ogdine”.

Jednostkg obmiaru jest 1 kpl wykonanego oraz zamontowanego dzwigu.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Wymagania ogolne dotyczgce odbioru rob6t podano w SST 0.0 ,Wymagania ogdlne”.

8.1. Zgodnosé robét z projektem i Specyfikacja.

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowag, SST oraz pisemnymi
decyzjami Inspektora

Odbiodr koncowy odbywa sie po zgtoszeniu przez Kierownika Budowy zakonczenia prac i
gotowos¢ do odbioru. Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy stwierdza fakt
zakonczenia robot.

Sprawdzeniu podlegaja:

Generalny Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia niezbednych prob i
weryfikacji w obecnosci Zamawiajgcego i Gtéwnego Projektanta. Do zadan Generalnego
Wykonawcy nalezy zapewnienie energii elektrycznej potrzebnej do przeprowadzenia prob.
Wszystkie préby kontrolne i proby prawidtowego dziatania bedg wykonane na koszt i
odpowiedzialnos¢ Generalnego Wykonawcy. Szczegétowy program prob zostanie
opracowany przez Generalnego Wykonawce. Ponadto, wszystkie urzadzenia przejdg
przez procedure odbioru na placu budowy, przed montazem.

8.2. Odbiér urzagdzen na placu budowy, przed montazem.

e Badanie instalacji oraz sprawdzanie ich zgodnosci z niniejszg specyfikacja, planami
oraz obowigzujgcymi normami.

e Po przeprowadzeniu pétgodzinnej proby statycznej na przecigzenie, nie powinno
wystgpi¢ zadne znieksztatcenie szczatkowe.

e Po przeprowadzeniu préby dziatania chwytaczy z kabing w czasie swobodnego
spadania przy obcigzeniu nominalnym, prowadniki nie powinny wykazywaé
jakiegokolwiek znieksztatcenia trwatego, a kabina i inne elementy dzwigu nie moga
wykazywac zadnych uszkodzen.

e RoOznica miedzy czasem jazdy w gore kabiny z obcigzeniem nominalnym miedzy
poziomami krancowymi, wigcznie z czasem rozruchu i czasem hamowania, a
czasem zjazdu w dot nie powinna przekraczac¢ 5%.

e Srednia predko$¢ wynikajaca z ilorazu podwdjnej jazdy poprzedniej i sumy czaséw
jazdy w gore i w dot nie powinna sie rozni¢ od predkosci nominalnej o wiecej niz
10%, przy tolerancji napiecia zasilania 5 % w stosunku do wartosci nominalne;j.

e Przyspieszenia i spowolnienia nie powinny przekracza¢ 5% w stosunku do wartosci
nominalne;.

e Proba z petnym obcigzeniem, w celu sprawdzenia wywazenia oraz pomiaru napiec i
mocy potrzebnych do jazdy w gore z obcigzeniem i w d6t bez obcigzenia.

e Proba nagrzewania silnika, hamulca i przektadni redukcyjnej po godzinnym
funkcjonowaniu, z obcigzeniem 1/1 przez 10 minut, postojem na wszystkich



STB 2.12 DZWIGI

poziomach w czasie jazdy w goére, bez zatrzymywania sie przy jezdzie w dot,
przeznaczajgc 5 sek. na kazdy postdg.

e Proba zderzaka krancowego, w celu sprawdzenia wolnej przestrzeni nad kabing
wtedy, kiedy przeciwciezar spoczywa na zderzaku, jak réwniez nad
przeciwciezarem, gdy kabina spoczywa na zderzaku.

Pomiary zostang wykonane przy zderzakach catkowicie $cisnietych.

e Proby  funkcjonowania  automatycznych  urzgadzehn  blokujgcych  drzwi
przystankowych. Sprawdzenie czy mozna otworzy¢ drzwi przystankowe dokfadnie
od momentu, kiedy kabina zaczyna swoj bieg, lub tez od momentu, kiedy kabina
wychodzi ze stref doktadnego dostawiania. Ta proba bedzie powtdrzona przy
pozostatych drzwiach przystankowych.

e Weryfikacja wszystkich elektrycznych urzgdzen blokujgcych, przetgcznikédw oraz
wytgcznikow krancowych i bocznikowych.

e Sprawdzanie izolacji silnikéw, hamulca i obwoddéw sterowania catej instalacji.

e Sprawdzanie natezenia hatasu urzadzen oraz izolacji akustycznej

Koszty wszystkich przyrzgdéw pomiarowych potrzebnych do wykonania tych préb ponosi
Generalny Wykonawca. Odbior urzgdzenh bedzie mozliwy dopiero po zakonczeniu prob i
stwierdzeniu, ze sg one zadowalajgce.

W wyniku odbioru nalezy:

e Sporzadzic¢ czesciowy protokdt odbioru robot

« dokonac¢ wpisu do dziennika budowy
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uznac za zgodne z wymaganiami SST i PB

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC

TOWARZYSZACYCH

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstaw ptatnosci podano w pkt. 9 ,Wymagania ogdéine”

ogolnej specyfikacji techniczne;j.

Rozliczenie robot bedzie dokonane jednorazowo, lub etapami okreslonymi w umowie, po

dokonaniu odbioréw czesciowych robét. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego

i odebranego zakresu robét stanowi wartos¢ tych robot obliczona na podstawie:

« okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robét
zaakceptowanych przez Zamawiajgcego

Ptaci sie za ustalong ilo$¢ [kpl] dostawy i montazu dzwigow, wg ceny jednostkowej, ktora

obejmuije:

e przygotowanie stanowiska roboczego

dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,

przygotowanie i oczyszczenie podfoza,

montaz wind

nadzor nad montazem,

rozruch,

przeszkolenie w zakresie obstugi dZzwigu oraz awaryjnego uwalniania osob,

przygotowanie dokumentacji technicznej (odbiorowej) wraz z wymaganymi

certyfikatami i dopuszczeniami zgodnie z wymaganiami Urzedu Dozoru

Technicznego,

e odbior urzgdzenia przez jednostke Notyfikowang i wydanie Certyfikatu Zgodnosci
lub innego niezaleznego podmiotu uprawnionego do kontroli jakosci
potwierdzajgcego, ze dostarczane produkty odpowiadajg okreslonym normom lub
specyfikacjom technicznym ,
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uporzgdkowanie miejsca wykonywania robot,

usuniecie pozostatosci, resztek i odpadow materiatow,

likwidacje stanowiska roboczego,

utylizacje opakowan i resztek materiatow zgodnie ze wskazaniami ich producentéw.
wykonanie wszystkich innych robdt niezbednych do dostawy i montazu dzwigow i
podestéw podnos$nikowych znajdujgcych sie na rysunkach w PW.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Przytoczone ponizej normy, instrukcje i zalecenia oraz aprobaty techniczne zastgpic¢
mozna innymi dokumentami réwnowaznymi, pod warunkiem zapewnienia cech
rownowaznosci tych dokumentéw w odniesieniu do ich przedmiotu i zakresu oraz
wymagan stawianych parametrom technicznym, jakosciowym i uzytkowym opisywanych
robot budowlanych i asortymentow.

10.1. Normy

e PN-EN 81-20:2014-10E Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania
dzwigow - Czesc¢ 1: Dzwigi elektryczne

e PN-EN 81-20:2014-10E Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania
dzwigow - Dzwigi przeznaczone do transportu oséb i towarow - Czes¢ 20: Dzwigi
osobowe i dzwigi towarowo-osobowe

e PN-ISO 4190-5:1995P Dzwigi - Urzadzenia do sterowania, sygnalizacji i
wyposazenie dodatkowe

e PN-EN 81-80:2005P Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania
dzwigow - Dzwigi uzytkowane - Cze$¢ 80: Zasady poprawy bezpieczenstwa
uzytkowanych dzwigéw osobowych i towarowych

e PN-M-45015:1989P Technika bezpieczenstwa - Dzwigi elektryczne - Obliczenia lin,
tancuchow i tarcz ciernych

e PN-ISO 4190-6:1997P Dzwigi - Dzwigi osobowe instalowane w budynkach
mieszkalnych - Planowanie i dobor

e PN-EN 81-50:2014-10E Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania
dzwigow -- Czes¢ 2: Dzwigi hydrauliczne

e PN-EN 81-21+A1:2013-02E Przepisy bezpieczehstwa dotyczgce budowy i
instalowania dzwigow - Dzwigi przeznaczone do transportu osob i towarow - Czes¢
21: Nowe dzwigi osobowe i towarowe w istniejgcych budynkach

e PN-EN 81-82:2013-12E Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania
dzwigow - Dzwigi uzytkowane - Cze$¢ 82: Zasady poprawy dostepnosci dzwigéw
uzytkowanych dla oséb, w tym os6b niepetnosprawnych

e PN-EN 81-71+A1:2007P Przepisy bezpieczehstwa dotyczgce budowy i
instalowania dzwigow — Szczegdlne zastosowania dzwigébw osobowych i
towarowych — Czes¢ 71: Dzwigi odporne na wandalizm

e PN-EN 81-73:2006P Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania
dzwigow — Szczegdlne zastosowania dzwigéow osobowych i towarowych — Czesé
73: Funkcjonowanie dzwigow w przypadku pozaru.

e PN-EN 81-28:2004P Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania
dzwigow Dzwigi osobowe i towarowe Czesc¢ 28: Zdalne alarmowanie w dzwigach
osobowych i towarowych.

e PN-EN 81-70:2005P Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania
dzwigow Szczegodlne zastosowania dzwigéw osobowych i towarowych Czes¢ 70:
Dostepnos¢ dzwigow dla osob, w tym oséb niepetnosprawnych.
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10.2. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2014 r.
poz.883 j.t.).

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemach oceny zgodnosci (Dz. U. z 2014 r.
poz. 1645 j.t.).

Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogolnym bezpieczenstwie produktow (Dz. U. z
2015 r. poz. 322 j.t.).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlane (Dz. U. z 2016 r. poz. 290 j.t.)
Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. z 2015 r. poz.
1125 j.t.).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
Dz. U. 22009 r, Nr 178, poz.1380).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. z 2013 r.,
poz. 1232 j.t.) i z przepisami wykonawczymi.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z
2003 r. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 wrzesnia 1997 roku
w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 r. Nr
169, poz. 1650 jt).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.
U z 2002 r. Nr 75 poz. 690)

Dyrektywa dzwigowa NR 95/16/WE w sprawie wytycznych konstrukcyjnych i
projektowych.

Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002 roku w sprawie
minimalnych wymagan dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie
uzytkowania maszyn przez pracownikéw podczas pracy (Dz. U. z 2002 roku, Nr
191, poz. 1596).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 30
wrzesnia 2003 roku zmieniajgce rozporzgadzenie w sprawie minimalnych wymagan
dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikow podczas pracy (Dz. U. z 2003 r. Nr 178 poz.1745)

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 wrzesnia 1997 roku
w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 r. Nr
169, poz. 1650 jt).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen
technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych. (Dz. U. z 2001 r., Nr
118 poz. 1263).

Dyrektywa dzwigowa NR 95/16/WE w sprawie wytycznych konstrukcyjnych i
projektowych

Dokumentacja warsztatowa

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogdéw okreslonych prawem polskim.
Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do
odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do
uzywanych opatentowanych urzgdzen lub metod.



