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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjqg.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nastepujacy zakres robot:

e |ekka zabudowa z ptyt g-k elementéw konstrukcyjnych.

Zakres opracowania obejmuje okreslenie wymagan odnosnie wlasciwosci materiatow,
wymagan 1 sposobow oceny podlozy, wymagan dotyczacych wykonania lekkiej
zabudowy z ptyt g-k oraz ich odbiorow.
W zakres robot wchodzi:

— Sciany g-k (obudowy instalacji wewngtrznych)

— wytyczenie przebiegu $ciany,

— mocowanie profili przytaczeniowych UW do $cian i stropow,

— wlozenie profili CW,

— pokrycie jednej strony $ciany na paraizolacji,

— ulozenie instalacji wewnatrz $ciany i wypeknienie $ciany weing mineralna,

— pokrycie drugiej strony $ciany na paraizolaciji,

— szpachlowanie i wzmacnianie ztgczy i naroznikow,

— impregnowanie powierzchni,

— usunigcie pozostato$ci z montazu 1 wyczyszczenie zabrudzen;
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robdt s3
przedstawione w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne
Z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce roboét budowlanych.

Ogoblne wymagania dotyczace robot budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
»Wymagania ogdlne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.2.  Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.3.  Ochrona przeciwpoZarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
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1.5.4.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.5.  Begpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.8. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogolne wymagania dotyczqgce materiatow.

Materialy stosowane do wykonania w/w powinny mie¢:

— oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze
zharmonizowang normg europejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z
europejska aprobata techniczng lub krajowa specyfikacja techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang
przez Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

— deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez
producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa okres§lonym przez Komisje
Europejska, albo

— oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sa to wyroby nie podlegajace
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polska
Norma lub aprobatg techniczng, badZ uznano za ,,regionalny wyrdb budowlany”,

— termin przydatno$ci do uzycia podany na opakowaniu.

2.2. Rodzaje materiatow.

2.21. Woda

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazdg wode¢ z wodociggow. Niedozwolone
jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajacych
thuszcze organiczne 1 oleje 1 mul.

2.2.2. Plyty gipsowe
Stosowac ptyty GK grubosci 12,5 mm, w pomieszczeniach mokrych - wodoodporne, w

pozostatych pomieszczeniach — zwykte. Ptyta GKF - impregnowana ognioodporna o
grubos$ci 12,5mm plyta gipsowo-kartonowa z dodatkiem cigtego widkna szklanego.

Podstawowe wymiary:
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-szeroko$¢ 1200mm
-dhlugos¢ od 2000mm do 3000mm
-ci¢zar okoto 10,8kg/m2

2.2.3.  Masy szpachlowe

. Sucha mieszanka gipsu i modyfikatoré6w lub gotowa masa
. Urabialno$¢ ok.60min

. Przyczepnos¢ do podtoza > 0,3MPa

2.2.4.  Metalowa konstrukcja nosna

- Blacha stalowa ocynkowana wg PN-89/H-92125

- grubo$¢ blachy 0,6mm z tolerancja wg PN-H-92201:1996

- powtoka cynkowa nanoszono ogniowo o gr 19um

- moga by¢ stosowane w pomieszczeniach zamknietych o wilgotnosci wzglednej
powietrza 75%

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.
Nie dotyczy.

2.4. Transport materialow.
Nie dotyczy.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPOTRU.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robodt i wilasciwosci przewozonych
Materiatow oraz stan drog. Liczba Srodkoéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie
Robdét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach ladowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane
roboty budowlane.
a) Przed przystapieniem do wykonywania stropow podwieszonych powinny by¢
zakonczone wszystkie roboty stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe,
zamurowane przebicia i bruzdy, osadzone o$cieznice drzwiowe i okienne.
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b) Zalecane temperatury montazu od 11°C do 35°C. Nalezy rowniez utrzymywac stala
wilgotno$¢ powietrza.

5.2. Wykonanie scianek z plyt gk
Wyznaczy¢ przebieg §ciany 1 za pomocg poziomnicy i taty nanie$¢ przebieg Sciany na
otaczajaca zabudowe i strop.
Profile przytaczeniowe UW mocuje si¢ do $Scian i1 stropdw przy pomocy uniwersalnych
elementow mocujacych rozmieszczonych co 100 cm. Pod profilami nalezy utozy¢
warstwg izolacji uszczelniajgcej w postaci tasmy.
Na otaczajacych $cianach polaczenie uzyskuje si¢ przy pomocy profilu CW.
Profile stupkowe CW muszg by¢ wlozone w gorny profil UW na gleboko$¢ co najmniej
1,5cm.
Profil stupkowy wktada si¢ najpierw w dolny profil UW, a nastgpnie w gorny. Profile
stupkowe rozmieszcza¢ w odleglosci co 60 cm od siebie otwartg strong w kierunku
montazu. W razie potrzeby pod ptyte uktadac paraizolacje z folii polietylenowej. Ptyte
przykrecaé do profilu CW w odstepach co 25 cm Po zamknigciu pierwszej strony $ciany i
utozeniu instalacji wlozy¢ materiat izolacyjny z welny mineralne;.
Welna nalezy wypetni¢ catg Sciane i zabezpieczy¢ przed osunigciem.
Nalezy zamkna¢ druga strone $ciany w razie potrzeby na warstwie z folii polietylenowe;j.
Pokrycie zaczyna si¢ potowa ptyty tak aby wzajemne przesuni¢cie fug z jednej i z drugiej
strony wynosito 60 cm.
Tak wykonana $ciana gotowa jest do zaszpachlowania fug, potaczen i wglebien po
wkretach.
Na zaszpachlowang powierzchni¢ ptyty gipsowo-kartonowej nanosi si¢ warstwe
materialu gruntujacego.
Poprzez gruntowanie wyrownuje si¢ zroznicowang nasigkliwo$¢ kartonu i masy
szpachlowej

6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci.

Oktadziny, $cianki dziatowe i sufit podwieszany nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi
producenta i zgodnie z uznanymi zasadami sztuki budowlanej.

Stosowac¢ zasady kontroli wg ST ,,Wymagania ogolne”

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac¢ zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach 1 Aprobatach
Technicznych dla materiatlow i systemow technologicznych.

6.2. Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

6.3. Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

6.4. Kontrola jakosci materiatow i wyrobow.
Nie dotyczy.
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7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady Przedmiaru Robot.

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami umowy.
I[lo$¢ robot oblicza si¢ wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z
natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej ST 1 uyymuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podlegaja
akceptacji Inspektora nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.
Jednostki obmiarowe — jak w przedmiarze.

7.2. Ogolne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Sprawdzeniu podlega:

a. zgodno$¢ z dokumentacja techniczna,

b. rodzaj zastosowanych materiatow,

c. przygotowanie podtoza,

d. prawidtowo$¢ zamontowania ptyt i ich wykonczenia na stykach, narozach i obrzezach,
e. wichrowato$¢ powierzchni.

ad. e) Powierzchnie suchych tynkéw powinny stanowi¢ ptaszczyzny pionowe, poziome
lub o kacie pochylenia przewidzianym w dokumentacji. Katy dwuscienne utworzone
przez te ptaszczyzny, powinny by¢ katami prostymi lub posiadaé rozwarcie wynikajace z
wczesniejszych zatozen zawartych w dokumentacji. Krawedzie przyciecia ptaszczyzn
powinny by¢ prostoliniowe. Sprawdzenie prawidlowosci wykonania powierzchni i
krawedzi suchych tynkoéw nalezy przeprowadzaé za pomoca ogledzin zewngtrznych oraz
przyktadania (w dwu prostopadtych do siebie kierunkach) taty kontrolnej o dlugosci ok. 2
mb, w dowolnym miejscu powierzchni. Pomiar przeswitu pomiedzy tata a powierzchnig
suchego tynku powinien by¢ wykonywany z doktadno$cig do 0,5 mm. Dopuszczalne
odchylki powierzchni sg podane w ponizszej tabeli.

Odchylenie Odchylenia powierzchni i krawedzi od

kierunku

Odchylenie

powierzchni
suchego tynku od

pionowego

poziomego

przecinajacych sig
ptaszczyzn od

wigkszej niz 2 na
catej dtugosci taty
kontrolnej o dtugosci
2mb

ogblem nie wigcej niz
3mmw
pomieszczeniach do
3,5 mm wysokos$ci
oraz nie wigcej niz 4
mm w pomiesz.
powyzej 3,5 m
wysokosci

wigcej niz 3 mm na
catej powierzchni
ograniczonej
$cianami, belkami itp.

plaszczyzny i kata
odchylenia krawedzi przewidzianego w
od linii prostej dokumentacji
nie wigksza niz nie wigksze niz nie wigksze niz 2 mm nie wigksze niz
2 mm i w liczbie nie 1,5mmnalmbi na 1 mb i ogotem nie 2 mm
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8.2. Odbior pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny przeprowadza si¢ po uptywie okresu gwarancji, ktérego dlugos¢
jest okreslona w umowie. Celem odbioru pogwarancyjnego jest ocena stanu sufitow i
obudoéw z ptyt g-k i pcv po uzytkowaniu w okresie gwarancji oraz ocena wykonywanych
W tym okresie ewentualnych robot poprawkowych zwigzanych z usuwaniem zgltoszonych
wad.
Odbidr pogwarancyjny jest dokonywany na podstawie oceny wizualnej elementow
stalowych z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.
Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest podstawa do zwrotu kaucji
gwarancyjnej, negatywny do dokonania potracen wynikajacych z obnizonej jakosci robot.
Przed uptywem okresu gwarancyjnego zamawiajacy powinien zgtosi¢ wykonawcy
wszystkie zauwazone wady w wykonanych elementach.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.

9.1. Ogdélne ustalenia podstawy platnosci.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci 1 warto$ci.

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

- Ogolne zasady odbioru robdt i ich przejecia podano w ST ,,Wymagania ogdlne".
- Odbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi i Obmiaru
Robdét Budowlano — Montazowych

- Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego
wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

- Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
przedktadajac Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢
powykonawczg robot.

- Odbior jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami
Kontraktu oraz obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

-Dokumentacja powykonawcza

-Dziennik Budowy

-Dokumenty potwierdzajace jakos¢ wbudowanych materiatow

-Swiadectwa jakosci dostarczone przez dostawcow

-Protokoty odbiorow czesciowych

W trakcie odbioru robdt nalezy sprawdzic:

-stan 1 wyglad $cian, obudow i sufitow pod wzgledem réwnosci, pionowosci,
spoziomowania 1 sztywnosci

-rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposob osadzenia elementow
-uszczelnienie przestrzeni miedzy wbudowanymi elementami

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
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10.2.  Dokumenty zwigzane.

— Informator o montazu plyt gipsowo-kartonowych, S$cian dzialowych, okladzin
$ciennych i sufitow podwieszanych oraz do rozbudowy poddaszy — BPB Rigips
Polska-Stawiany Sp. z o0.0., Szarbkow 73, 28-400 Pinczow.

— Informator-Poradnik ,,Zastosowanie ptyt gipsowo-kartonowych w budownictwie” —
wydanie IV — Krakow 1996 r.”

— Zalecane normy:

Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN)
I branzowe (BN),

e PN-72/B-10122 Roboty oktadzinowe. Suche tynki. Wymagania i badania przy

odbiorze.

e PN-B-79405 Wymagania dla ptyt gipsowo-kartonowych.

e PN-93/B-02862 Odpornos¢ ogniowa.

¢ PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek,

badanie 1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody
odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

Przedmiotowe opracowanie jest chronione prawem autorskim — ustawa z dnia 4 lutego 1994r (Dziennik ustaw nr
24 z dn. 23 lutego 1994r). Zwielokrotnianie egzemplarzy, odsprzedaz, lub jakiekolwiek inne wprowadzenie do
obrotu oraz opracowanie bez zgody autorow jest zabronione
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