SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

D-05.02.00 a Wymagania Ogolne

REMONTY DROG GMINNYCH W ZAKRESIE WZMOCNIENIA KONSTRUKCJI
DESTRUKTEM ASFALTOWYM , o nawierzchniach z kruszywa, thuczniowych,
gruntowych ulepszonych zuzlem lub destruktem bitumicznym.

|. WSTEP

1.1. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)dotycza zasad
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z naprawg nawierzchni drog gminnych na terenie Gminy
Czernica przy uzyciu destruktu asfaltowego pozyskanego z frezowania

nawierzchni bitumicznych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (SST) sg wymagania
ogolne dotyczace wykonania i odbioru remontéw drog gruntowych i tluczniowych w zakresie
wzmocnienia/wyrownania przy uzyciu destruktu asfaltowego, w ramach zadania pn.
,Biezgce utrzymanie drog o nawierzchni gruntowej utwardzonej na terenie Gminy Czernica

1.2 Okreslenia podstawowe

1.2.1. Destrukt asfaltowy — material drogowy pochodzacy z frezowania istniejacych warstw z mieszanek
mineralno-asfaltowych i SMA 1lub z przekruszenia kawalkéw warstw nawierzchni asfaltowych oraz
niewbudowanych partii MMA i SMA ktory zostat ujednorodniony pod wzgledem sktadu oraz co najmniej
przesiany, w celu odrzucenia duzych kawatkow (nadziarno nie wigksze od 1,4 D mieszanki niezwigzane;j).
1.2.2. Nawierzchnia z destruktu — nawierzchnia drogowa, ktorej wierzchnia warstwa, poddawana
bezposredniemu oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych, wykonana jest destruktu i
powierzchniowo utrwalona

1.3. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy
Zlecaniu i realizacji robot okreslonych w p. 1.1.

1.4. Zakres robot objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia remontéw W zakresie

wzmocnienia konstrukcji drég gminnych o nawierzchni z kruszywa, ttuczniowych oraz gruntowych o

nawierzchni ulepszonej zuzlem, destruktem asfaltowym o szerokosci od 2,8 do 4,0m w zakresie

wzmocnienia/wyrownania przy uzyciu destruktu asfaltowego, polegajacych na:

—  Wyznaczenie potozenia i oznakowanie elementéw odcinka drogi w pasie wykonywanych robot

— Mechanicznym wyprofilowaniem i zagg¢szczeniem istniejgcej nawierzchni gruntowej ulepszonej
do wymaganego profilu poprzez S$cigcie wypuklosci, przemieszczenie urobku, zasypanie
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istniejgcych wglebien (wybojow) nadanie wymaganych spadkéw poprzecznych i odpowiednie
mechaniczne zageszczenie/ dogeszczenie;

Dowiezienie i rozscielenie wzmacniajacej warstwy destruktu asfaltowego grubosci 7-10 cm (na
uprzednio przygotowanej powierzchni) wraz z mechanicznym wyprofilowaniem i
zaggszezeniem nawierzchni, przy zachowaniu wilgotnosci optymalnej z tolerancjg -20% do
+10%;

Sprawdzeniu i ewentualnej korekcie profilu poprzecznego warstwy wyrownawczej wraz z
odpowiednim uformowaniem/ wyprofilowaniem obustronnych poboczy na szerokosci 0,5- 1 m
od remontowanej nawierzchni.

Wykonanie na warstwie utozonego destruktu asfaltowego powierzchniowego utrwalenia,
pojedynczego lub podwdjnego.

Usuniecie ew. zmian i uszkodzen w elementach sieci spowodowanych wykonanymi pracami.

1.5. Warunki prowadzenia robot
Wykonawca robot zobowigzany jest do:

zapewnienia bezpiecznych warunkoéw ruchu drogowego i pieszego poprzez oznakowanie i
zabezpieczenie robdt zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie
drogowym” — zat. Nr 1 do MP nr 24, poz. 184 z dnia 18 czerwca 1990r oraz ,,Szczegdtowymi
warunkami technicznymi dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkami ich umieszczania na drogach” — zat. do Dz.U. Nr 220, poz. 2181 z 23
grudnia 2003 r.

wykonanie i zastosowanie odpowiedniego typowego oznakowania robot nalezy uzgodni¢ na
roboczo z Inspektorem nadzoru. Przy realizacji w/w oznakowania robot stosuje si¢ znaki o jedng
grupe wielkosci wyzsza niz stosowane na danym odcinku drogi (w przypadku drog gminnych
wystepujacymi znakami matymi /M/ - nalezy zastosowaé znaki $rednie /S/ odblaskowe typu 1, tj.
z folii | generacji — znakowane);

biezacej kontroli stanu i kompletnosci oznakowania oraz jego korekty wynikajacej z postepu i
zmian lokalizacji robot;

organizowania robot w sposOb niepowodujgCy niszczenia elementéw pasa drogowego nie
objetych umowg o wykonanie robot — w wypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwiek
elementu pasa drogowego Wykonawca naprawi lub odbuduje go na wtasny koszt;

Wykonawca robot ponosi skutki prawne za ewentualne szkody na zdrowiu i mieniu 0sob trzecich,
spowodowane niewlasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robot oraz nieprawidtowym
prowadzeniem robot.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za nalezyta jako$¢ wykonanych robét.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.

1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehlniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
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Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie umownej.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot, za materiaty i urzadzenia uzywane od daty
rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny by¢
prowadzone do momentu odbioru.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Nalezy stosowac czysty destrukt asfaltowy uzyskany z frezowania istniejacej nawierzchni bitumiczne;j
bez podbudowy rozkruszony do 31,5 mm. Zawarto$¢ nadziarna o $rednicy do 63 mm nie powinna
przekracza¢ 20%. Materiat powinien by¢ suchy lub lekko wilgotny wolny od zanieczyszczen.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Do realizacji zamowienia nalezy stosowac sprzet wskazany w SIWZ, opisie przedmiotu zamowienia
oraz niniejszej SST:
Uktadarki do uktadania mas bitumicznych.

— Rowniarki samojezdne z przestawnym lemieszem

— Uktadarki do ukladania mas bitumicznych

— Polewaczki samojezdne

—  Walce stalowe samojezdne/ wibracyjne lub statyczne/

— specjalnego kombajnu drogowego stanowigcego powigzany zespot skrapiarki i rozsypywarki
kruszywa, wyposazony W Urzadzenia do ogrzewania i dozowania lepiszcza oraz precyzyjnego
rozkladania kruszywa — z wydatkiem zaleznym od predkosci poruszania si¢ zespotu oraz z
mozliwoscig regulowania szerokos$cig rozktadania,

— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzchni i usuwania niezwigzanych ziaren po
wykonaniu powierzchniowego utrwalenia

— Jako uzupehienie — zaggszczarki ptytowe lub ubijaki mechaniczne.

. Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, SST,
instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktoére nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materiatow. Pojazdy
powinny by¢ zgodne z SIWZ.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy begda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5.WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1 Podstawowe czynnosci opisana w szczegolowych SST przy wykonywaniu robot obejmuja:
- D.01.00.00. Roboty przygotowawcze.

-D. 05. 01. 04 a. Utozenie destruktu asfaltowego wraz z reprofilacja podtoza.

-D.05.03.08. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni drogowych — podwojne

-D.05.03.09. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni drogowych — pojedyncze

-D. 06.03.01. Scinanie i uzupehianie poboczy

5.2 Zasady wykonywania robét

W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynno$ci przy wykonaniu robdt obejmuja:
1. roboty przygotowawcze

2. odcinek probny,

3. wbudowanie destruktu,

4. roboty wykonczeniowe.

5.2.1 Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy na podstawie dokumentacji projektowej, szczegétowych SST i
wskazan Zamawiajgcego ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot i wykona¢ niezbedne pomiary.

5.2.2 Odcinek probny
Jezeli w SST przewidziano potrzebe wykonania odcinka prébnego, to przed rozpoczeciem robot, w
terminie uzgodnionym z Inspektorem nadzoru, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w

celu:

1.stwierdzenia czy wlasciwy jest sprz¢t budowlany do produkcji mieszanki oraz jej rozktadania i
zageszczania,

2.okreslenia gruboSci wykonywanej warstwy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszczeniu,

3.okreslenia liczby przejs$¢ sprzetu zageszezajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia wykonywanej warstwy.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzgtu do mieszania,
rozktadania i zageszczania, jakie bedg stosowane do wykonania warstwy.
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Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m2.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania warstwy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inspektora Nadzoru.

5.6. Podloze pod warstwe $cieralng nawierzchni-reprofilacja

Podtozem pod warstwe $cieralng nawierzchni jest istniejagca podbudowa zasadnicza. Wszystkie cechy
geometryczne podbudowy zasadniczej powinny by¢ tak uksztalttowane, aby umozliwily utozenie na
niej warstwy S$cieralnej nawierzchni. Przed utozeniem destruktu nalezy wyprofilowa¢ 1 zagescic¢
istniejaca nawierzchni¢ do wymaganego profilu poprzez $cigcie wypuktosci, przemieszczenie urobku,
zasypanie istniejacych wglebien (wybojow) nadanie wymaganych spadkow poprzecznych i
odpowiednie mechaniczne zageszczenie/ doggszczenie. Nalezy uzyskaé parametry geometryczne:

Spadek poprzeczny 2,5%-3,0%(+- 0,5 %)
Réwnos¢ podtuzna pod tatg 4,0 m -odchytka max. 12,0 mm
5.7 Nawierzchnia z destruktu asfaltowego wraz profilacja istniejacej podbudowy

Nawierzchnia z destruktu asfaltowego powinna by¢ wykonywana jednowarstwowo grubosci 7-10 cm
Destrukt powinien by¢ rozkladany metoda zmechanizowana przy uzyciu zalecanej, elektronicznie
sterowanej, rozkladarki, ktora wstepnie moze zageszcza¢ uktadang warstwe . Rozkladana warstwa
destruktu powinna by¢ jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byta
réwna grubosci 7-10 cm. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 10 cm po
zageszezeniu. Jezeli uktadana konstrukcja sktada si¢ z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zagg¢szczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora Nadzoru. Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas
zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okre$lonej wedlug proby Proctora.
Mieszanka destruktu o wigkszej wilgotnosci powinna zosta¢ osuszona . Jezeli wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka destruktu powinna by¢ zwilzona
okreslong ilo$cig wody i rOwnomiernie wymieszana.

5.7.1. Zageszczanie mieszanki kruszywa
Zageszczenie warstwy destruktu nalezy prowadzi¢ stalowymi walcami wibracyjnymi lub

ogumionymi o0 masie 3-6 ton.

Zageszczanie nalezy rozpoczg¢ od krawedzi nawierzchni ku srodkowi w przypadku nawierzchni o
przekroju daszkowym. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé¢ od
dolnej krawedzi i przesuwac pasami podtuznymi, cz¢sciowo naktadajgcymi sie, w kierunku gornej
krawedzi. Grubos$¢ ostateczna nawierzchni po zaggszczeniu nie powinna by¢ mniejsza niz 7 cm .
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana metoda zmechanizowang przy uzyciu zalecanej
elektronicznie sterowanej rozkladarki, ktora wstgpnie moze zaggszczaé uktadang warstwe kruszywa.
Rozkladana warstwa kruszywa powinna by¢ jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos¢
po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie
moze przekracza¢ 20 cm po zageszcezeniu. Jezeli uktadana konstrukcja sktada si¢ z wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem
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wymaganych spadkow i1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy
moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badanie destruktu
Badania przed przystapieniem do robot

Na zadanie Zamawiajacego, przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé i
przedstawi¢ Zamawiajagcemu wyniki badan lub raport o wlasciwosciach materiatu. Wyniki kontroli
zageszezenia robot Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentéw laboratoryjnych.

6.2. Badania parametréw geometrycznych roboét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z destruktu podaje
ponizsza tablica:

Lp. | Badana cecha Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiaréw
1 Szeroko$¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

2 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

3 | Grubo$¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi i na brzegach warstwy) co 25m

Szerokos$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze roznic si¢ od szerokosci zalozonej o wiecej niz: +10 cm=+5 cm.

Roéwnos¢ nawierzchni

Kontrole podtuznych nierdwno$ci nawierzchni nalezy wykona¢ 4-metrowg tata. Kontrole
poprzecznych nierdwnosci nalezy wykonac tatg 2-metrowa. Odchyltki nie moga przekracza¢ 12 mm
na dlugosci taty.

Grubos$¢ warstwy
Grubos¢ warstwy nie moze r6zni€ si¢ od grubosci zatozonej o wigcej niz.+ 10%

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
Niewlasciwe parametry mechaniczne.

Wszystkie fragmenty warstwy, w ktorej parametry materialu nie odpowiadajg wymaganiom
okreslonym w pkt. 6 ,,Badania w czasie robot” powinny by¢ usunigte i zastgpione materiatem o
wlasciwych parametrach. Nie dotyczy to zageszczenia, ktére moze by¢ doprowadzone do
wymaganych wielkosci poprzez dodatkowa prace maszyn. Wszystkie prace naprawcze zostang
wykonane na koszt Wykonawcy.

Niewlasciwe parametry geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktore wskazuja wigksze odchylenia od okreslonych w pkt 6 ,,.Badania
parametrow geometrycznych robot” powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci min. 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Niedopuszczalne jest dodawanie
nowego materiatu bez spulchnienia utozonej warstwy. Jezeli szeroko$¢ nawierzchni wzmacnianej

6
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jest mniejsza od zaktadanej o wiecej niz 5 cm, Wykonawca winien spulchni¢ potowe szerokosci pasa
ruchu, uzupetni¢ material do wymaganej szerokosci i ponownie zaggscic. Wszystkie prace
naprawcze zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OPIS SPOSOBU OBMIARU ROBOT ORAZ ZASADY DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z STWIOR, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie, tj. m2 (metr kwadratowy) wykonanych robot.

Cena wykonania 1 m2 wbudowanego i zageszczonego kruszywa destruktu obejmuje roboty
podstawowe, tymczasowe i towarzyszace, tj.:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
— wladciwe oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot,
— przygotowanie podloza: mechaniczne profilowanie/ wyrdwnanie nawierzchni do wymaganego
profilu i spadkow poprzecznych wraz z zaggszczeniem,
— dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
— mechaniczne rozscielenie destruktu wraz z zaggszczeniem uprzednio wyprofilowanej warstwy,
— sprawdzenie i ewentualne skorygowanie profilu warstwy wraz z obustronnym wyprofilowaniem
poboczy,
—  przeprowadzenie niezbednych pomiaréw badan zgodnie z niniejszg SST,
— utrzymanie podtoza i warstwy destruktu w czasie realizacji umowy,
— nalezyte uporzadkowanie terenu robot.
Cena wykonania 1 m2 (metra kwadratowego) podwojnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni
obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
transport i sktadowanie kruszyw,
transport 1 sktadowanie lepiszczy,
dostawg i prace sprzetu do robot,
przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykonania powierzchniowego utrwalenia,
prace projektowe przy ustaleniu ilo$ci materialow,
podwajne roztozenie lepiszcza,
podwdjne roztozenie kruszywa,
watowanie,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogdélne odbioru robét

Odbidr polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru cze$ciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru robot dokonuje komisja
Zamawiajacego.

Odbior odbywa si¢ na podstawie:
— wynikéw kontroli jakosSci, tj.: protokotdw pomiaréw kontrolnych przeprowadzonych przez
Wykonawcg zgodnie z niniejszg ST,
— oceny wizualnej robot,
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— pomiaréw kontrolnych zgodnie z niniejszg ST dokonanych w trakcie czynno$ci odbiorowych,
— kontroli zgodno$ci wykonanych robét zgodnie z zamoéwieniem oraz poleceniami Inspektora
nadzoru,

8.2. Dokumenty do odbioru
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokdt odbioru

koncowego robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke obmiarows

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé (kwota) podana

przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie

czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w

STWIOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zUzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowiagzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogo6lnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w w/w. dokumentach.



