SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D —05.01.04a

NAWIERZCHNIA Destruktu asfaltowego
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z destruktu
asfaltowego

1.2. Zakres stosowania SST

specyfikacja techniczna (ST) jest materiatem okre$lajacym wymagania przy wykonaniu i
odbiorze robdt budowlanych (ST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot na drogach gminnych Urzgedu Gminy Czernica.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni (warstwy S$cieralnej) z destruktu tj.
Ziarnistego materialu o okreslonym sktadzie, w procesie technologicznym, polegajagcym na
odpowiednim zageszczeniu przy optymalnej wilgotnosci mieszanki.

Nawierzchnia z destruktu jest to nawierzchnia wykonana z destruktu pochodzgca z innych
nawierzchni bitumicznych.

Nawierzchnia (warstwa $cieralna) jest wierzchnig warstwg konstrukcji jezdni, poddawang
bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych. Warstwa ta winna by¢
zabezpieczona podwojnym lub pojedynczym powierzchniowym utrwaleniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Destrukt asfaltowy — material drogowy pochodzacy z frezowania istniejgcych
warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych (mma, sma) lub z przekruszenia kawatkow
warstw nawierzchni asfaltowych oraz niewbudowanych partii mma, sma ktory zostat

ujednorodniony pod wzgledem sktadu oraz co najmniej przesiany, w celu odrzucenia
duzych kawatkéw mma, sma (nadziarno nie wigksze od 1,4 D mieszanki niezwigzanej).

1.4.2. Nawierzchnia z destruktu — nawierzchnia drogowa, ktorej wierzchnia warstwa,
poddawana bezposredniemu oddzialywaniu ruchu 1 czynnikéw atmosferycznych,
wykonana jest destruktu i powierzchniowo utrwalona

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-05.02.00 a
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST D-05.02.00 a ,,Wymagania ogdlne”

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos¢ materiatlow z dokumentacja SST

Materialy do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami w SST
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2.2.2. Materialy wchodzace w sktad mieszanki

2.2.3. Destrukt asfaltowy

Do mieszanek nalezy stosowaé destrukt asfaltowy rozdrobniony o ziarnach nie
przekraczajacych 63 mm. Ilos¢ ziern w przedziale 31,5-63 mm nie powinno by¢ wiecej niz
20%

2.2.4. Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nalezy stosowa¢ wode nie zawierajacg skladnikow
wplywajacych szkodliwie na mieszanke kruszywa, ale umozliwiajacg wlasciwe
zageszczenie mieszanki niezwigzanej.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-05.02.00 a ,,Wymagania
0golne”

3.2. Sprzet stosowany do wykonania roboét

a) uktadarki do rozktadania destruktu niezwigzanego,

b) rowniarki do profilacji podbudowy z kruszyw.

c) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania mieszanki,

d) zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, do stosowania w
miejscach trudno dostepnych.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany
przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-05.02.00 a ,,Wymagania
ogolne” 4.2. Transport materiatlow
Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w
warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi
materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-05.02.00 a ,,Wymagania
ogolne” 5.2. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robot powinien by¢ zgodny z SST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji
oraz z informacji podanych w zatacznikach.
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Podstawowe czynnosci przy wykonaniu robo6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. odcinek probny,

3. whbudowanie mieszanki i zageszczenie mieszanki

4. powierzchniowe utrwalenie- opisane w osobnych specyfikacjach

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej,
SST lub wskazan Inspektora Nadzoru,
— wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,
— zgromadzi¢ materialy 1 sprzet potrzebne do rozpoczecia robot.
Mozna dodatkowo korzysta¢ z SST D-01.00.00 [2] przy robotach przygotowawczych

Zawartos¢ wody w ukladanej warstwie z destruktu powinna odpowiadaé
wymagane]j zawartosci wody w trakcie wbudowywania i zaggszczania okreslonej wedtug
PN-EN 13286-2 [18], w granicach podanych w tablicy 2.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w ST przewidziano potrzebe wykonania odcinka probnego, to przed
rozpoczeciem robot, w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru, Wykonawca
powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

1. stwierdzenia czy wlasciwy jest sprz¢t budowlany do produkcji mieszanki oraz jej
rozkladania 1 zageszczania,

2. okreslenia grubosci wykonywanej warstwy w stanie luznym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu,

3. okreslenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia wykonywanej warstwy.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu do
mieszania, rozktadania i zaggszczania, jakie bedg stosowane do wykonania warstwy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m?.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez
InZyniera.

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania warstwy po zaakceptowaniu
odcinka probnego przez Inzyniera.

5.6. Podloze pod warstwe Scieralna nawierzchni

Podtozem pod warstwe $cieralng nawierzchni jest podbudowa zasadnicza.
Wszystkie cechy geometryczne podbudowy zasadniczej powinny by¢ tak uksztattowane,
aby umozliwily ulozenie na niej warstwy Scieralnej nawierzchni z destruktu.

Jesli podbudowa zasadnicza wykonana jest z mieszanki kruszywa niezwigzanego to
powinna odpowiada¢ wymaganiom normowym ,,Podbudowa zasadnicza z mieszanki
kruszywa niezwigzanego” dla ruchu KR1-KR2



D-05.01.04a Nawierzchnia z destruktu 6

5.7 Wbudowanie warstwy destruktu

Destrukt powinnen by¢ od razu transportowany na miejsce wbudowania w taki sposob, aby
nie ulegl rozsegregowaniu i wysychaniu. Zaleca si¢ w tym celu korzystanie z transportu
samochodowego z zabezpieczong (przykrytg) skrzynig tadunkows.

Destrukt powinien by¢ rozktadany metodg zmechanizowana przy uzyciu zalecanej
elektronicznie sterowanej rozktadarki, ktora wstepnie moze zaggszczaé uktadang warstwe
destruktu. Rozktadana warstwa destruktu powinna by¢ jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubo$é
pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 10 cm po zageszczeniu. Jezeli
uktadana konstrukcja sktada si¢ z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa
powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpic
po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora Nadzoru.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé
wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora. Mieszanka o wigkszej
wilgotnos$ci powinna zosta¢ osuszona przez mieszanie i napowietrzanie, np. przemieszanie
jej mieszarka, kilkakrotne przesuwanie mieszanki rowniarkg. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilZzona
okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy
osuszyc.

Rozécielong mieszanke kruszywa nalezy sprofilowaé rowniarka lub cigzkim
szablonem, do spadkéw poprzecznych i1 pochylen podtuznych ustalonych w dokumentacji
projektowej. W czasie profilowania nalezy wyréwnac lokalne wgtebienia.

5.9. Zageszczanie warstwy ulozonego destruktu

Po wyprofilowaniu warstwy destruktu nalezy rozpoczaé jej zaggszczanie, ktore
nalezy kontynuowac az do osiggniecia wymaganego w ST wskaznika zageszczenia.
Warstwe  destruktu nalezy zageszcza¢ walcami  ogumionymi, walcami
wibracyjnymi i gltadkimi. Kruszywo o przewadze ziaren grubych zaleca si¢ zageszczad
najpierw walcami ogumionymi, a nastgpnie walcami wibracyjnymi. Kruszywo o
przewadze ziaren drobnych zaleca si¢ zaggszcza¢ najpierw walcami ogumionymi, a
nastepnie gladkimi. W miejscach trudno dostepnych nalezy stosowal zageszczarki
ptytowe, ubijaki mechaniczne itp.
Zageszczenie powinno by¢ rownomierne na calej szerokosci warstwy.
Zaleca sig, aby grubo$¢ zaggszczanej warstwy nie przekraczata przy walcach statycznych
ghadkich 7 cm, a przy walcach ogumionych lub wibracyjnych 10 cm.

5.10. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zaggszczona warstwa powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli po
wykonanej warstwie bedzie si¢ odbywat ruch budowlany, to Wykonawca jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.
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5.11. Impregnacja nawierzchni

Przewiduje si¢ ulozenie na nawierzchni powierzchniowe utrwalenie zgodnie z opisem w
D-05.02.00 a Wymagania Ogolne oraz ST

D.05.03.08. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni drogowych — podwdjne
lub
-D. 05.03.09. Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni drogowych — pojedyncze

5.12. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazaniami
Inspektora dotyczg prac zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejacych
warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— uzupelienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementow drogowych lub
terenowych,

- Troboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

- usuni¢cie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

- Woykonanie poboczy

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST  D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogodlne” [1], pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane do obrotu 1
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobate
techniczna, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

- wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robdt, obejmujace wszystkie
wlasciwosci okreslone w tablicy 1 niniejszej OST.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot
podaje tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegodlnienie robot Czestotliwos¢ badan | Wartosci dopuszczalne

Lokalizacja 1 zgodno$¢ granic
1 |terenu robdt z dokumentacja lraz
projektowa
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2 |Roboty przygotowawcze Ocena ciggla W(g pktu 5.3
kilka razy na
3 |Uziarnienie destruktu dziennej dziatce wzrokowo
roboczej
) . Jw. 1 raz na dziennej
5 | Wilgotno$¢ destruktu dzialce roboczej W(g pktu 5.3
13 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla W(g pktu 5.12

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych
warstwy z mieszanki niezwigzanej podaje tablica 4.

Tablica 4. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych

Wyszczegoblnienie badan i M i‘nimalna . .
Lp. y czestotliwo$¢ badan i | Dopuszczalne odchytki
pomiar6w o
pomiaré6w
‘2 +10 cm -5 cm (réznice od
1 k arst 20 razy nalkm JN )
Szerokos¢ warstwy y szerokos$ci projektowej)
2 |Rownos¢ podtuzna 20 razy na 1 km pod tatg 4,0 m -odchytka
max. 12,0 mm
3 | R6wnos¢ poprzeczna 20razy nalkm pod tata 4,0 m -odchytka
max. 12,0 mm Wg
+ 0,5% (dopuszczalna
4 | Spadki poprzeczne 20razy nalkm tolerancja od spadkéw
wymaganych)
5 |Rzedne wysokosciowe - -
6 | Uksztattowanie osi w planie ” Co 100 m Przesunigeie od osi
projektowanej + 10 cm
w 3 punktach na Réznice od grubosci
7 | Grubos$¢ warstwy dziatce roboczej, lecz projektowanej £10%

nie rzadziej niz raz na
600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztalttowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtownych tukow poziomych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w D-05.02.00 a Wymagania Ogolne
2 razy na dziennej dzialce roboczej ,,

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-05.02.00 a ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodniec z zamowieniem, SST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug punktu 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” [1], pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej (1 m?) obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow i sprzetu,
— dostarczenie destruktu na miejsce wbhudowania (destrukt zapewnia Zamawiajacy)
— roztozenie destruktu,
- zageszczenie destruktu,
- utrzymanie warstwy w czasie robot, ew. impregnacja warstwy,
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan
- uporzadkowanie terenu roboét i jego otoczenia,
- roboty wykonczeniowe,
- odwiezienie sprz¢tu.
Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedlug wymagan SST, specyfikacji
technicznej i postanowien Inspektora Nadzoru.

9.3. Sposéb rozliczenia robéot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza OST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robdt podstawowych,
niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-05.02.00 a Wymagania og6lne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-04.04.02b Podbudowa z destruktu
10.2. Normy
18. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane 1 zwigzane spoiwem hydraulicznym —

Cze$¢ 2: Metody okreslania gestosci i zawartosci wody —
Zageszczanie metoda Proctora
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10.3. Inne dokumenty

19. Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne
(zalecone do stosowania w specyfikacji technicznej na roboty budowlane na drogach
krajowych wg zarzadzenia nr 102 GDDKIiA z dnia 19.11.20107r.)

20. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)

21. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poétsztywnych. Generalna
Dyrekcja Drog Publicznych — Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1997
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