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1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zamdwieniu przez Zamawiajgcego

Etap 2 - budowa nowego zbiornika na $cieki sanitarne 2000 m® i przebudowa istniejacych zbiornikdw
$ciekow wraz z infrastrukturg towarzyszgca, na dziatce nr 197/1, AM1, obreb Kamieniec Wroctawski, gmina
Czernica.

1.2 Przedmiot i zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-01.01 ,Roboty przygotowawcze - wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych”
odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z
wyznaczeniem usytuowania obiektéw budowlanych, tras sieci oraz punktéw wysokosciowych dla.
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a. sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw lokalizacyjnych i wysokosciowych,

b. uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi), oraz dodatkowych reperéw roboczych,
¢. wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

d. zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3 Informacja o terenie budowy
Informacje o terenie podano w ST 00.00 ,, Wymagania ogdlne” punkt 1.6.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z okresleniami w obowigzujgcych
odpowiednich Polskich Normach oraz w czesci ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.7.17.

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.7.

1.6 Opis przedmiotu zamoéwienia wg Wspodlnego Stownika Zamoéwienn CPV
Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.
Klasa robét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne.
Kategorie robét: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.
45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby.

2. WYROBY BUDOWLANE

2.1 Ogdlne wymagania dotyczgce wyrobéw budowlanych

Ogodlne wymagania dotyczgce wyrobdéw budowlanych, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 00.00
»Wymagania ogdlne” punkt 2.

2.2 Rodzaje wyrobéw budowlanych

Do utrwalenia punktédw gtéwnych trasy nalezy stosowadé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktdw zatamania trasy,
powinny miec¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci
od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
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3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00 ,, Wymagania ogdlne” punkt 3.

3.2 Sprzet pomiarowy

Do wytyczenia i odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy
sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Stosowany sprzet powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.

4.2 Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do wytyczenia i odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 5.

5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe zwigzane z wyznaczeniem trasy kanatéw oraz ich punktéw wysokosciowych powinny by¢
wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Wykonawca (stuzba geodezyjna) powinien wytyczy¢ trase i sprawdzi¢ zgodnos$é wykonywanej sieci z
projektem oraz przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia
robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wszystkie prace pomiarowe konieczne do prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robdt ziemnych.

Robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) winny by¢ zatozone wzdtuz osi, a takze przy kazdym
obiekcie inzynierskim.

Projektowang o$ obiektu lub przewodu nalezy oznaczy¢ w terenie w sposéb trwaty i widoczny z zatozeniem
ciggu reperéw roboczych. Punkty na osi nalezy oznaczy¢ za pomocy drewnianych palikdw, tzw. kotkdw
osiowych z gwozdziami. Kotki osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zatamaniu trasy i wezle. Na kazdym odcinku
nalezy utrwalié¢, co najmniej 3 punkty. Kotki Swiadki wbija sie po obu stronach wykopu, tak, aby istniata
mozliwos$¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robdt. Szkice sytuacyjne reperdw i ich rzedne
Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.
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5.4 Wytyczenie i odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;.

0O$ powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w punkcie 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjy projektowg oraz w miejscach
wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowaé w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajgcej 1m oraz wykopodw gtebszych niz 1 m.
Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy.
Odlegtosc ta, co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie wykopdw o ksztatcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 6.

6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem i odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z wytyczeniem i odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
jest kilometr.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogdlne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 9.
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9.2 Cena jednostki obmiarowej
Ptatnosé nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug punktu 7.
Cena wykonania robot obejmuje:

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych.

Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami.

Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Nousw

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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